REVO RT

Skenovani a zpracovani v realném case

Se systémem ZEB REVO RT skenujete a zaroven zprdcovavate data pfimo za pochodu.

Usetfite tim Cas nasledného post processingu a zdroven mate na displeji v tabletu

nebo v mobilnim telefonu kontrolu o tom, co v dané chvili skenujete a na jaké trajektorii

se pohybujete. ZEB Revo RT nabizi jednoduchy, komplexni SLAM pro kazdého.

Technické specifikace

Dosah 30m

Zorné pole 360° x 270°
Tfida ochrany IP 51
Zracovani Redlny cCas

Datovy zdznamnik

na ramennim popruhu

Hmotnost skeneru 8509
Barevné mracno bodU v*
Intenzita x
Georeferencované snimky v*
Naskenovanych bodu za 43,000
sekundu

Pocet senzor( 1

Relativni pfesnost 1-3cm**
Velikost souboru surovych 100 MB/min

GeoSLAM Hub

Transformuje 3D skenovana data do libovolnych formatd.

Automaticky registruje a spojuje vice sken(, geo-referencovani.

Import a editace z libovolného zafizeni GeoSLAM

Rychlé a snadné pracovni postupy s funkci ,drag and drop*

Volitelné bali¢ky softwaru - Start, Plan, BIM, Mining a Pro

Prislusenstvi

Batoh - ochrana a snadna preprava

Vytycka- pro vyzvednuti zafizeni do nepfistupnych prostor

Vertikalni drzdk — pro spousténi zafizeni do Sachet

ZEB Pano - pro panoramatické snimky

ZEB Cam — pro obarveni mra¢na bodu

* s kamerou ZEB
** z4avislé na prostredi
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